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Programmi di calcolo per uscita grafica di dati
nella progettazione meccanica interattiva ™"
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In vista della simulazione delle equ
tempo macchina da nna relazione di proporzior
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& un semplioe « timer » ¢ rompe Pintegrazione quando
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siché i cinque che sarebbero in generale necessari, Tnfatti per realizzare le equ
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i valori di sen w, cos a, Ui verrebbero introdotti secondo 1o sehema di fig. 1, mentre
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xfd = xofd + Efd (xy x)1
Vid = yod + §d (vy — ¥)1

Le cquazioni precedenti sono realizzate con il circnito della fig. 2. Tn questo
a0 mon ¢ in realts necessario proceders allarresto dell'integrazione in quanto &
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a 4 (n a
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Fig. 2 linear: ehinsin
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Oguina di e snbroutines richiam

I funzione di in

e e et s
questa rontine & mettere in OPERATE U'analogieo una volta terminata la conver
fome attraverso le OCL e a riconoseere I fing dol erso Ja SL.

Esemnpio

in figg. & & riportato il disegno di un cerchio o o med
con il eirenito di fig, 1.

Ovviamento una soubroutine digitale caleola le coondinate degli estremi di
o segmento, i modo da fornirle alle sabrontines di disegno.

INTERPOLATORE C1ECOE

Un altro cirenita studisto & stato un interpolators cirealare in modo b
lizzandolo insiome al precedente fosse possibile disegnare qu
il tetfe ¢ circorifereny
I intercasante osservare come il eirenito seiluppato p @
lenti semplicemente mediante 1% nta di due interruttori e di un inverzore
Bl il entrami § it 07 nterpolusiont posan essere reaazatt welizndo
4 ;




DESCRIZIONE DELLA PARTE ANALOGICA

Le cquazioni parametriche sealate di un areo di circonferenza possono essers
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1k fig. & & riportato wn cerehio realizzto eon questo seoolido ProgEATIN ; 550
& obtenuto con continuith anziché per tratti disereti come quello in fig. 5.

OSSERYAZIONL

T/ntilizzazione di istruzioni Forras ibrido e di parti in Assesmien o
consente i esegnire il programua digitale a vel in questo modo
i i solo dal tempo

tio

uti nelle equazioni parame-

triehe. 8i puo in tal modo, senza. modificare né il circuito né il programma. digitale,

obtoncre unia veloeiti di disegno adegiata al dispositive di serittura : i ntilizzeranno

o Puscita su plotter, velocitin intermedie por useits su CRT

elevate (eon ricielo dol progeamma, onde realizzare il o ro-

freshitig s) su CRT senza persistenza. 1 tutto @ realizzabile con estroma rapiditi
et valori discreti del tempo dl integrazione se s operi s valori delle
intey iemente agendo su potenziometri di ingre

Le precedenti rontines per il traceismento di lince elementari possomo esseré

atilizzate nell'ambito di programmi pii conplessi mon nocessriamente puraments

dligitali {1]. Tn particolare & stato sviluppato dagli autori un programme digitale
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¢l consente agli utilizzatori di ottencre il disegno di figure qualungue, nelle posi-

sioni da esse desiderate, A tale fine & suilicionte che Putente definisea 1a figara che

nate dei punti (iniziali ¢ finali nel caso di sex:

e definisoono i vari dementi in cui

linate solidali con 13 figura stessa;

assegmando poi I legge di moto di questo sistema rispetto ad un riferinento fisso,

il programma caleola automaticamente le coordinate assolute dei punti sopra de-
finiti ¢ provvede alfa loro fone ¢ quindi ad efettuare il disegno vol

I fig. & riportato nn disgramma di massimna delle suocessive operazioni.

Esempi
Meditante un semplielssimo programms digitale che utilizzs i sottoprogrammi
it

testd descritti & stato eseguito il disegno di prova in fig. 10, ottenuto come u
su o plotter X, Y.

e

Fig. 10 - Disegno di una

sere composta con una serie di ehiamsa
al come parametr gli elementi che coratteriz-
o & diversi lati dell policentrica di cui & formata, elementi ehe possona essere
prememarizzati nel caleolatore numerio o cileolati dinamicamento sis di un
wuito analogico un programina numerica.

Altri esempl di applicazioni i campo meccattico sono presentati nelle figure
sueeessive. L fig, 11 mostra Ja genemzione por invilappo del profilo di nna eamma
con codente piatto.

L figg. 12, 13, 14 ¢ 15 visualizzano invece nn Meccanismo a oroce falta,
per I realizzazione i un noto intermittente ; in quest'ultimo caso il programma
i disegmo @ stato abbinato ad un programma di analisi cinematiea per il caleolo
el sceessivi assetti dei membri del meceanizmo. Si & proceduto innanzitutto alla
Aesorizions materatica delle forme dei due membri costifuenti il meccanismo o
‘croeo. di Malta; tali figure (fige. 12 ¢ 1.;), ruotate, traslate e dilatate, sono state rese

filali poi il opportuni segmenti to, animati ds movimento mediante

il programmn di deserizione cinematica ....1- & enzionato. Le figg. 14 ¢ 15 mappre-
Setatio sppunto duo posizion, traseelte fra la suecessione di quelle sssunte dai due
e nel loro moto.

T fig. 10 i riferisos ad un'applicasione ad un problema di sintest df mecea-
nismi plani ; nella sintest def quadrilatert arti
bulto visualizzare a regione del pisne nella quale, assegnate le dimensioni del
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Anche il numero dei componenti analogiel ¢ estremamente limitato, come
i schemi relativ
Tnoltee la quantith di inforns alé al pe-
notevalmente inferiore & quells ey utilizzando nn
plotter digitale, il che comporta una mighore utilizzazione del tempo n
digitale, senza peraltro interferive sul fmzionamento della eventuale porsi
Sdus i analogico ; wtilizzando gl inferrupts ibridi ansiehé Tn Sense line segnat
minimizzazione del tempo che il caleolatore
allloutput

nalogl

vinta d

e deve essere
sarebbe neccss:

fie
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digitale spende noll
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li avente Torigine O nel
Vestreno mo

Assunto un sisemu di soordinate eartesiane ortogor
it medio della diagonale del quadrilatero artico
Tiile A della manovella d'ingresso z, con il perno fisso u telaio O, del memhbro d'us
seisse disposto secondo ntato di O verse
fasse delle ordinate orientato in modo tale che 1y sus intersezione con il telaio
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v ond
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