TEORIA GENERALE

DEL MOTO ROTATORIO SPONTANEGC DE'CORPI
NATURALI SOPRA PIANI INCLINATI.

Del Sig. PaoLo DEeLancEs.

LO fcopo che mi prefiggo in quefta mia Memoria fi & di
dimofirare e nello fteflo tempo di rendere univerfali le
leggi ed i canoni che intorno al moto roratoric {pontanco
o corpi ho rilevate da accurati e moltiplici efperimenti ().
uefto & cid che per lo pid (i ottiene, ¢ che pud pr
derfi lingolarmente ne’ foggecti Fifico-Matematici, onde met-
tere a coperto i rifultarl efperimentali, e i raziocinj a vi-
cenda s dovendo perd i primi fervire di feorta a’fecondi, av-
vegnacht noa poffiamo né dot o ftabilire per vere Iim-
magini , o I'ipoteii affunte, fe le confeguenze da effe dedor-
te non corrifpendono ai fenomeni naturali. Volendofi per-

tanto procedere nel prefentc argomento pec tale infallibile
fentiero, ecco i fatti che deggionfi avere in mira, ed ai
quali la Teoria generale che cerchiamo dovrit efattamente

a g
adattarfi.
L

Un corpo di qualiivoghia figura fe ne fa in quicte fopra
un piano orizzontale, qualunque fia lo ftato della feabr a3
delle fuperficie in contatto , ¢ capovolgefi folo quando la
direzione del fuo centro di cade fuori della bafe.

(a) Nuova i #i de'Salidi. At 1V--Bibliot, Fifica
&'Europa T i
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1L

Se il corpo fia omogenco ¢ di figura rotonda, come ci-
lindrica, sferica, ecc., in guile che nella meeh dell’ afie di
rotazione vi fia il centro di gravith, €, poggiato fopra un
piano orizzontale, venga follecitato al moto da una forza
tangenziale coftantey fi muove effo di mote rotatorio per-
fetto , ciot il moto progreflivo del cepero & uguale all"an-
golare di qualunque punto della circonferenza .

IIL

Poggiandofi fopra un pianc inclinate’ un prifma di bafe
rettangola . in cui I'aogolo coftituite nel pianc verricale e
comprefo. dalla perpendicolare alla bafe condotta dal fuo cen.
£ro di gravitd, ¢ dalla retta che dallo (teffo centro fi con-
duce all’ efiremita della bafe, fia maggiore dell’apgolo dell’
attrito, in tutte I’elevazioni di quelta , difcende il corpo di
folo moto progreflivo; ma fe il fopracnunciato angolo fara
minere dell’ angolo. dell’ attrito, comincia il corpo 1 capo-
volgerli nell’ elevazioni anteriori a quella che conviene all’
artrito medefimo; ¢ paffandofi a elevazioni maggiori , vie
piit infieme firifcia innapzi in guifa, che ridotto il piano
verticale , difcends di folo moto progreflivo.

IV.

Se cade un corpo lungo un piano inclinato firifcian-
; difcendz di moto uniformemente acceleraro . e la forza
acceleratrice & la difierenza tra il momento alla difcefa , di-
peacente dulla gravitd afloluta del corpo, ¢ Lattrito, ch'é
proporzionale alla preflione che foffre il piano medefimo.,

d

¥

Un corpo rotondo, come un cilindro, una sfera, ecc.,
difcende lungo un piano inclinato di moto rotatorio perfet-
to fino all’clevazione che mifura terito che il corpo ro-
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sondo incontrerebbe fullo fteffo piano fe doveffe firifciarvi,
o procedere di folo moto progreflivo ; ¢ quindi nelle fuccel-
five clevazioni fi muove di moto mifto aumentandofi vie pilt
il progrefiivo , ¢ diminuendofi all’oppofto il rotatorio in mo-
do che, fatto 1l piano verticale , precipita il corpe radendo-
1o di moto progrefive folamente.

VI

Il corpo rotondo fi muove pel piano inclinato di moto
aniformemente accelerato, 51 in quelle elevazioni nelle qua-
Ii difcende di moto rotatorio perfetto, che in quelle nelle
quali procede di moto mifto , aumentandofi nelle feconde
dal moto rotatorio il progrefiivo del centro che competereb-
be al folo moto firifciante.

Ora avanti di profeguire , debbo, com’& di dovere, rac-
cogliere qui fotto I cechio i modi , co’qualt ¢ ftato trar-
tato Pargomento da quegli illuttei uomini, che, per quan-
20 io fappia, | ifi applicati prima di me.

Tndicando DO ( fig.- 1. ) I"attrito che un corpo cilindri-
co, o sferico incontrerebbe friftiando luago il piano incli-

nato 4B, ficch® pofto F P attrito orizzontale fia Do:zTB'
7, ftabilifce Bevponili (a) che il corpo rotondo DNFEM di-
fcenda pel piano inclinato AB di moto rotatorio , come fe
foffe tirato in dietro nel punto del toccamento D dalla for-
7a DO, ¢ foffe fofpelo dallo fieflo punto D, onde ad ogni
iftante debba concepirii il moto dellintera maifa intorno al
centro @ ofcillazione L. Premelle quefte due ipoteli, e chia:
ato P il pefo affoluto del corpo difcendente, @ la veloci=
1) progrefliva del centro di graviti G, ed u la velocith an~
golare di ciafcun punto della periferia DNFM intorno allo
fieffo centro , inftituifce il cel. Autore, pe’principj mecca~
Dr BC.F

S

T Pl

€ quin-

AB°

() Com. Acad. Scient. Imperialis Petropolitane. Tom. X111 'ad an. 1741 a3
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¢ quindi fottraendo dalla velocitd progrefliva del centro G
Ia velocitd %Ii %, di cui, fecondo lui, viene ritardato 2
cagion del moto rotatorioje dalla velocitd |‘otf:|ﬂraria fottra-

endo quella che nafce dall’ attrito ciod FBCp ot tova
finalmence che la velocitd affoluta del ceatro G & efprefia
dalla formula (U)
AC S BCS ST
ﬂ_iﬁ'i")f"""‘(w
¢ la velocith angolare di ciafeun punto della e iferia, che
g.m verfo 4 i m(omo allo fiello centro G, dalla formula ()

Applicando pertanto quefe formule generali ad un cafo par-
ticolare , fia il corpo DNI-M che dee difcendere pel piano

inclinato AB un cilindro, ficchd G —= +DGo Gi—
fi troverd che la velocitd progrefliva del centro alla rotato-
ria ‘avra la ragio

AB AR
ovyero rnduc(.r.do aa '. i
. P—BC.F:2BC.F
Suppoﬁc pi che attrito orizzontals
preffione cioe F=2p, Conducc I efpott
#a a conchiudere, che il cilindro de
rotatorio perfetto finchd fia AC—BC,
iano inclinato 4B fiafi inalzato
¢ contrario all eferienza (11
enunciate
pcsfurm
Segue il ¢ ]

chiamando x lo f]
tezza competen
la direzione GH

Tom, V.

terzo delly
Bernouliia-

ate

quale dimoftra. che nelle
Emm» di moro rotato

| centro G nel
¢ AB, ed u I'al-
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tezza competente alla velocitd progrefliva del centro G nel~
Ia direzione GH parallela al piano inclinato AB, ed u l'al-
tezza dovuta alla velocitd rotatoria di qualiivoglia punto

della periferia, prende per Ja forza dell’ attrito nell’ iftan=
te che il corpo percorre di moto progrefivo lo fpazietto

: 3 , 2 iy
d%, cd il punto M di moto rotatorio lo fpazictto —7—,
Ve

nen i%; . Fdx, ma f—;—CB 1—‘/—'_; ) Fdx, efiendo fecon-
do lui la celerith con cui firifcia il punto D ful piano AB
v —\/u, cioé la differenza tra la progrefliva ¢ la rorato-
ria. Poicia nominando ¢ il raggio GD del corpo, ¢ Pib il
momento d inerzia rifpetto al di lui afle, combina ful prin-
cipio delle follecitazioni xﬁamane;a/ le due equazioni feguenti
AC  BC @ iF
o G-m Gl e )
s 4
M=(£€(I‘M)[.w Gl
4B Vel 8 /e
dalle quali determina generalmente la ragion della velocita
progrefliva del centro G alla roratoria del punto qualunque
M nella periferia del corpo DNFM3 anzi che pofto che fia
un cilindro , e pofto come fopra F=2%P. trova che la ve-
locita progreffiva alla rotatoria fta nella ragione
gm—4-a+\ (9mm+6m~}-qim):4?:
effendo il feno dell'angolo ABC==m, il cofeno ==, ed il
feno tutto, ciod m* +#'==1. Ma ficcome nella riferica pro-
porzione I'antecedente & fempre maggiore del confeguentes
cost ne fegue, che, fecondo I'Euleriana teoria, nel cilindrg
difcendente & la velocita progreffiva del centro G . e vie
pit nelle fucceflive clevazioni del piano inclinato AB, mag-
giore della rotatoria che ha il punto M prefo nella perife-
ria DNFM. Rifultamento ch’e pil contrario all’ efperienza
(I¥) di quello che fomminiftra la poco fa efpofta teoria Ber-
noulliana .
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L' Ab. Boffur (a) riguardando anch’effo I’ attrito DO co-
nie una forza che agifca raogenzialmente alla circonferenza
d" un cerchio omogenco , quantunque fupponga il moto
progreflivo del centro G indipendente dal rotatorio di un
punto qualiiveglia della circonferenza DNFM ; originato
femplicemente il primo dalla differenza delle forze GH DO,
ed il fecondo dallattrito DO ;nulla di meno efibifce delle for-
mule con cui rapprefenta i moti foddetti, le quali rifuleano
identiche alle Bernoulliane (UU) (7) fopra riferite: Ma non folo
& contrario all’ efperienza il rifultamento finale dell’ accenna-
te teorle intorno a tale qualita di moto, che lo feno pure
le ipotefi fulle quali vengono appoggiate . E primieramente
non & fato diftinto da’ mentovati Aurori il cafo che il cor-
po rotondo difcende di moto rotatorio perfetto da quello in
cui difcende di moro mifto, ciod di rotatorio ¢ progreflivo
infieme , come infegna accadere I'efperienza (). Non & poi
coneepibile con Bermoulii che difcendendo il corpo rotonda
DNFM anche di moto rotatorio mifto pel piano inclinato
4B, rotarii debba ad ogni iftante intorno al punto d' ap-
poggio A, come fe da effo fofle fofpefo, ¢ che in confegnen-
za il moto di rotazione faccia che non fia o la velocith

progrefliva dol-«oemws'rmﬂ—ﬁi—ﬂ; mentre I efpe-

rienza (VI) all’ oppofto dimoftra che la velocitii angolare in

vece di diminuire aumenta la progrefliva del centro . Nt &

4 R . BC /u

inoltre ammiffibile con Ewlero che fia — (—L ) Fla
AB Vv

forza dell’ attrito che incontra il corpo difcendendo lungo

il piano inclinato 4B, e non A F 5 ora mai che fiamo

certi non avere influenza la velocitd nell’ attrito de*corpi in

moto (II). E' perd bens) vero che all’attrito dee attribuirfi

difcendere il corpo rotondo DNFM pel piano inclinata 4B

di moto rotatorio, ma folamente perché impedendo effo il
Nn jj

{«) Trae. Element, di Meccanica. Vol. See. pag. 243, InPavia unccrxxxrin
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moto progreffivo al corpo dalla prima elevazione fino 2
quella‘in cui acquilta impeto ‘alla difcefla,fa che la verticale
GE condotta dal centro di gravitd G cada fuori del toeca-
mento D, il che & conforme all’efperienza (I); n& v'ha bi-
fogno che co' fudderti Autori, per ifpicgare tale natura di
movimento, & immaginarli che Iattrito agifca ful corpo in
guifa di forza tangenziale riguardando in confeguenza Ia-
trito come una forza atriva ed eftranea, ¢ non come una
femplice refiftenza che tende foltanto a contraftare o diftrug-
gere parte della gravith relativa che anima il corpo 2 di-
fcendere pel piano inclinato.

uefts terza iporeli, che ferve di fondamento allc due teo-
rie fopraefpolte, cerca Enlero di convalidatla coll efperimento

DR
110y 5 di i rilevandofi che effend: fige IL) —— pat]
(IiI} 5 da cui rilevandofi effendo ( fig. ) o Pll

corpe DEHI di bafe rettangola difcende lungo il piano in-
clinato 4B di folo moto progreflivo , ed effendo GF < ;
difcende con moto mifto di rotatorio e progreflivo: infleme
rifletee ,, Quoniam in hoc criterio elevario plani inclinati
feu angulus 4BC non ineffe deprehenditur, perfpicuum eft,
qued corpus in una plani elevatione finc provolutione de-
., fcendat ,idem in omni alia clevatione quacumgue fine pro-
volurione effe defcenfurum « + » Neque igitur in ju-
dicie hac de re ferendo fpectari oporter reftam verticalem
ex centro gravitatis corporis ductam , utrum ea exrra ba-
fin an intra cadar , uti aliquibus anctoribus placuit; fed
ex folo angulo DGF totum judicium eit perendum. ,, Ma
il corpo DEHI difcende di folo moto progreflivo qualora
iF > ;, noa trovafi effo forfe , paffato anche I"angolo di-
G
clevazione ABC competente alla refiffenza dell’attrito, in
i difcendere prima che la wverticale condotta dal cen=
da fuori della bale ED?E pofto ¢io che
non v'ha al certo ragione alcuna che nelle
ada fuori della ba
a verticale fuddetta, tentare il corpo DEHI di capo
fi full’ eftremich 12, come non nel cafo ch
i lella refitenza dattrito, Che f
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EQ - ecc

DEHI, qualor.i--F P’ ii difpone al moto col capovol-

gerfi infieme full eftremiti D della bafe ED, & manifefto
che cio dee ateribuirli, quanto alle elevazioni comprefe dal-
Ta prima che fia maggiore dell’angolo FGD fino a quella
che conviene all’ attrito orizzontale , foltanto al ca
duori della bafe Ia verticalz che palz pel centro di grav
G; mentre in tali elevazioni del piano inclinato IH},

effere impedito dall’ attrito il moto pfoﬂlc(ﬁvo al corpo,
trova effo come fe foffe pogaiaro fopra un pian® ‘orizzonta-
le, e cadefl fuori della fua bafe la verticale accennata. E
¢ poi nelle fucceflive elevazioni a quella, ch'e dovata
all’ accennato attrito, va il corpo DEHI lentamente acqui-
ftande impero alla d cost non pud ad un tratco per-
a di cap :o\rﬂuqu e full’e A della
D, procedendo percid di moto mifto: di che ne fa
prova il vedere che di mano in mano aelle elevazioni mag-
giori dell’ cnunciata vie pilt il punto D 4 difcofta, a rivo-
Tuzione compiura, da\ corrifpondente ful piano inclinato 4B,
in guifa che verticale difcende di folo moto
Prl,gn. ivo. Non puo adunque arguirfi dal fopramm
gﬂln dieleyazions ABE‘

fic

e o c
: DF
benst che effendo P
angolo
non I»

dn. di :apovo[gml fu]]’ ::II emita D delia b‘ fe
nelle fucceflive clevazioni maggiori & follecitato nello ﬂ:ﬁu
iftante e di capovolgerli ¢ di pucc;dwc inpanzi .

Dalle cofe cfpofte ne fegue pertanto-che il corpo rotondo
DNEM (fig. puﬁu ful piano inclinato AB confiderando
anche eftefo , com’ & di farto, il toccamento e¢ capovoigﬁ-
fi percht ¢ difficile non accada,che ne’folidi naturali in at-
trito non abbia F a P maggior ragione di e¢, ciod di




DeaGD. Cost trafcurando le irregolariti che poffono pro-
durre nel mioto del corpo DNFM le ripercuffioni obblique.
dei fucceffivi clementi all’ e che deggiono applicarfi ful pia-
no inclinato AB , & chiaro che dee procedere il corpo di
moto rotatorio perfetto, trovandofi ad ogni iftante coftitui-
1o nell’ iftelle circoftanze; e cid fino a quella elevazione che
lo metta in iftato di cominciar a fentire un moto progrefi-
vo pel piano medefimo, per cui, come & noto per efperien=
za, procede pefcia di moto mifto, ovvero di moto rotatorio
imperfetto. Finalmente dovremo diftinguere due cafi in un
corpo rotondo che cade lungo un piano inclinato, vale a
dire quello in cui & dotato folamente diun moto rotatorio ,
¢ quello in cui ha infieme un moto progreflivo 5 nel primo.
dee riguardarii il moto progreflivo del centro come confe-
guenza del rotatorio, e nel fecondo come generato dal ro-
tatorio, ¢ da una potenza congiuntamente da cui viene fol-
lecitato .

L 5 n M 4 1.

Determinare le relazioni tra il tempo, la welocita ¢ o [pa-
zio nel moto di um corpo rotondo DNFM ( fig. 1IL) pog-
giato ful piaio crizzonrale AB, ¢ fu cui agifce coffantemente
il dato pefa R aclla divezion tangenziale RM .

Non tenendo conto pertanto del picciol pefo F o della
piccola parte di R che impiegali a vincere I' attrito della
feconda fpecic, ch’ & lo fteilo che confiderare il toccamen-
to ee d incomputabile eftenfione ; & chiaro che per le cofe
premefle il corpo rotondo DNFM muoveli di moto rotatorio
perfetto ed uniformemente accelerato: di modo che il moto
di qualupque punto D fecondo I'ordine DNFM prefo nella
circonferenza DNFM fard uguale al progreflivo del cen-
tro G. Cid poflo i chiami il pefo del corpo DNFM= P,
il raggio GM ;e furd la diftanza dal luo centro di gra-
vith G al punto H centro di gravita comune ad eflo ed al

pefo R, ciot GH= ;—,_‘—?{ E' certo ora che il mote di ro-

tazione nel corpo DNFM @ cagionato dalla fomma de' pefi




Roritorio SroxTan:o 287

Ped R che agifea al punco H feconds la direzione vertl-
cale HL che cade fuori del toccamento ¢z ; ma ficcome fta

GMaGH, ovvero ¢ a scome P-RaR: cost & eviden-

te che il predetto moro in tale circoffanza equivale a quel-
lo che pud produrre il folo pefo R che agifca all’ efremith
M del raggio GM . Quindi fe fi dica » la velocita angolare
di qualfivoglia punto M della circonferenza DNFM , ¢ con
Eulero Phb il momento d' ingrzia del corpo rotondo intorno
al di lui affe o centro G,e & la forza della gravita che ani-
ma i corpi terreftri ; avremo per i principj generali della
Dinamica efprella la_ relazione tra la velocita ed il tempo
nel moto del corpo DNFM prodotto dal pefo G nell equa-
zione (4)
£-R.t

Phhic R’
Ja quale combinata con quefta (@) che appartienc a’ moti
equabili, tali dovendofi riguardare anche gli accelerati d' iffan-
te 1 iftance

i

DRSO (4)

de=udt .. oo B o)
otterremo nell’ equazione (.B.)
-5 (Phh:ec+R)

Ia relazione tra lo fpazio ed il tempo nel fuddetto moto, ¢
con cid verr: determinato quanto -appartiene 8! al moto ro-
tatorio che al progreflivo del centro G nel corpo rotondo
DNFM pofto dal pefo R in movimento. II che ecc.

L e x u a 316
Determinare le cofe medefime el corpo DNFM { fig. 1.}
cbe difcende firifeiando pel piano inclinato AB , perche fuppo-

asf poggiato con una bafe DEm,in cui cade fa vevticale GE
Condosta pel fuo centre di gravita G.

-y AC 2 2 die
Poichi B P & Pimpeto che ha il corpo alla difcefa. e
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BC : ey "
3B F I'attrito che incontra pel piano inclinato AB po!
effere F I'aterito orizzontale, fari adunque nella fuppofizio-

AC B iy
ne che il corpo difcenda, 7B P ;I—B-F. E percid chia=

mata v la velocitd progrefiiva del centro G, o di qualfivo-
glia altro punto della mafla, verrd efprefla la relazione tra
Ta velocith ed il tempo dall’ equazicne (C)

AGEBEF
= SaGi e o a1 06
v=e( -5 7 )’ &
e col foccorfo della furriferita formula (8) feopriremo effer
indicata la relazione tra lo fpazio ed il tempo dall’equa-
zione (D)
2.5
= SRR e e
{AC BC F @
SNAB TR D
11 che ecc:
PROBLEMA I.

Netle elevazioni del piano inclinato AB ( fig. IV, ) cbe it
e tondo DINFM difcende di moto yotatorio perfetto ; tro-
A elazions tra la welocitd, lo [pazio, ed il tempo st di
an qualfivoglia punto M dellg civconferenza DINEM ;5 ehe del
centro di gravita G del corpo medefime.

Rapprefenti il raggio verticale GO il pefo affoluto del
corpo ¢ fi compia intorno ad effo il par: lelogrammo GHOS
col lato GS perpendicolare, e col lato GH parallelo al pia=
no inclinato AB; e fard GH lo sforzo che follecita il corpo
al moto progreflivo; ¢ G5 quello che foltiene il piano AB.

<F, lo sforzo GH & diftrutto,
GBI F
dall attrito; e ficcome,fe il corpo rotondo fofle
la bafe DLO,fu la cui eftremiti LO cadeffe I
appure fofle applicate femplicemente un fofl

Ma per ipoteli eflendo
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werrebbs impedito anche il moto rotatorio; cosi & manifefto
che il folo sforzo GS ovvero HO & quello che produce que-
flo movimento. E percid il corpo rotondo DNFM fi
coftituito allo fleflo modo come fe poggialle fopra
orizzontale,, ¢ follecitato foffe al moto rotatorio da
zo HO , ovvero da una forza tangenziale al puntoM che alla
HO ﬂ'la in ragione di GH a GM . Pofto cio, tenute le foli-

BC
t¢ denominazioni , effendo lo sforzo HO:[—“-;A P, ed MG:

Ae . BC
GH=4B: AC; fard AB B
tangenziale alla circonferenza DNFM follecita il corpo ro-
tondo a difcendere di moto rotatorio perfetto pel piano in-
clinato AB. Quindi mediante il Lem. v avremo 1ina-
to in quefte cquazioni (E), (F)

P la forza che in direzione

__ & 4C.BC.t.cc ;
e Rl
,_ a5-AB.AB. b
g gAC".‘Ba"'“"(F}

tutto cid che riguarda si al moto rotatorio di qualfive
punto M- dellacirconferenza DNEM,,che al moto p
vo del cen di grayitd G del corpo rotonde dilcendente
lungo il piano inclinato AB; il che ecc.

CororLirlo L

Dall’ equazione (E) fi rileva che nulla & la vel
tori:l o la progrefliva del centro, quando il piano incli
4B & un:lzmlr.;[n, ciot quando AC=e, e nulla pure
dc na verticale , ciod un-lm.\ bu e che o
inclinato
vengono confermate

i r.‘x tutte

Scorio.

il corpo rorondo & un cilindro il momen-
d'inerzia_intorno il fuo affe, ciot il da mol fuppofto
Tom. V. Qo




Mot o

e
e perd ’.'Jb.‘;; ;efeduna sfera ovvero un qual-

littico, fi ha Phb=P.%ec, ciod bh= 2 cc,
Sia pera, a ion d J\.lﬁ)\m. il corpo DNFM difcende
pel piano inclinate 4B un cilindro, ficcht Ab e, e fia
inoltre 5= 13 piedi Veroneli, onde con tale mifura la fhr-

fivoglia sferoide

3, fatte le debite

za ¢ se fi trove

1
foftituzioni nella formula (F), che nelle elevazi
9%, 147, il cilindro percorre di moto rotatorio
fuddetto fpazio di piedi 13 ne’rempl 2! 65, 1"
i quali fono proffinamente uguali a’tempi 3", 2"
1ummm1[h.| Pel a, e cio tanto pilt fe {i faccia,

farii, confiderazione alla refiftenza dell’ aria. I che pud
nl;an.n.\rh nella mia Memoria fopra citata. Art. IV. §. 2z,

PROBLEMA IL

Determinare il moto progreffivo def
rff nl rotatorio (t'z un q-:;if: t p nte M
M

B ua nelie qual
tatorio mperfetto .

E poiché ¢ acquifta il centro G in conlfe-
(Prob. I.) & efpreflz dalla quan-

e quella che dal moto pro-
nelle fuppofte ‘clevazioni del piano inclis

luogo quefto moto ) & efprefia
AC)HBET F

SGAETT
AB 4B P

0 G, che fi chiami T3

CB'”){....(GJ

funque

cit
te dall cquazione ((7)

(m B F
S\ 4" 4B P

AB.AB. b
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fapendofi per efperienza (FI) che nel moto mifto la velocith
progreiliva del ceatro viene aumentata da quella che compe-
te al moto roratorio,la quale fard rapprefentara dall’ equazio-
fe (H) come ‘nel Prob. antecedente
£-AC.BC.#.¢c 1
TR R
cffendo effa in ogni cafo generata dalla fola forza HO. Quin-
di combinande I'equazioni (G) (H) colla () (Lem. L) ot-
terremo I'equazioni (I) (L)
oy

=

S = S )

ACRBC F.a’c.(‘B.rr

4B P ABJIB-N»)

25. AB. AB. hh
2.4C.CB.ce )
& con cid avremo determinato quanto fpetta al moto mifto
del corpo rotondo DNEM difcendente pel piano inclinato
AB; il che cce.

Conorrarto I
Sia il feno dell’angolo delevazione ABC, ciod AC=m,
il cofeno BC = #, «d il raggio AB=y/m* +a', ¢ pofto
ddetto angolo fia tale che il corpo rotondo MDNF
lungo il piano inclinato 4B di moto mifto, le
azioni (G) (I7) o fanno conofcere che la velocith pro-
grefliva alla rotatoria fta nella ragione

F (13 e

M—il . w4 at M — . —

(, P)V(J+1)+ ”.ﬁﬁm”.';fl
i

dal che apparifce che generalmente, effendo nei moto mifte

m—'n.? quantitd politiva , la velocitd progrefliva & fempre
s i i i e e e o
zgiore della rotatoria, oltre I'clevazione in cui & 5P

Qo i
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ichilandofi anzi del rutto in fiffaeea
piano la v locita rotatoria perch® divenpta BG
; le quali proprieti fono pure comprovate dall efpe-
rienza efattamente.

Corocrcrario IL

Tenute le medefime denominazioni fi rileva dalle equazio-
ni (I) (L), che, nello fteffo tempo, lo fpazio percorfo
dal o di gravith G del corpo rotondo MDNF di moto
progreflivo . mentre cade di moto mifto pel piano inclinato
4B, allo fpazio percorfo da qualfivoglia punto M intorno
alla circonferenza MDNF fta nella ragione

(nen BV o) 2 o

da cui, come appunto dimoftra I’ efpericnza , i ricava che
moto rotatorio imperferro o fpazio percorfo dal centro
lle fucceflive elevazioni del piano vie maggior del rota-
torio percorfo dal punto fegnato nella circonferenza , effen-

o 2 ]
do il primo uguale al fecondo, fino a che a=p> ¢t nulle
il fecondo fe BC=n=—o.
Scorto I
Si ponga eflere un cilindro jl corpo rotondo difcendente
pel piano inclinato di moro mifto, ficch® fia bb=*%cc , lia

pic.28, 34 P

poi 5==1jpie., g= ,Ed} Cio frabilito i

4
troverd coll’ equazione (I}, che nelle tre elevazioni di g%,
23°, 48°, impiega il cilindro a percorrere I intero fpazio

di pie. 13 i tempi 1716, 1", o" 76. che fono quanto pud
defiderarii proffimi a 2" fearli, 1 £ fcarfo, ed 1" fcarfo rac-
colti dall’ efperienza nelle fuppofte circoftanze , come pud
vederii nel luogo citato allo Scolio del Problema antece-
dente |

"
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Scorro IIL

Per ultima applicazione della noftra Teoria ponghiamo
che il cilindro nelle due elevazioni di 45°, 60® debba per-
correre di moto progreflivo lo fpazio di pollici 18 &,e fi
fcopriri, efeguite le convenienti foftituzioni nella propor-
zione efpofta al Corollario II. di quefto Problema, che nello
fteffo tempo il punto fiffato nella circonferenza del cilindro
deve trafcorrere intorno alla fteffa poll. 13 nella prima ele-
vazione , e poll. ¢ % nella feconda : rifulsato a cui I efpe-
vienza (veg. la mia pilt volte mentovata Mem. Arr. IV.
21 . V.) corrifponde con tale efattezza che non pud a
parere in argomento di si fatta natura cercarli rifcon-
o maggiore, onde certificare ¢ porre a falvo d' ogni con-
¢ dubbietd la Teoria generale ch’ ora abbiamo
dichiarata intorno al Moto rotatorio fpontaned de’ corpi ro-
tondi difcendenti Jungo un piano inclinato.
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