DELLA FORZA VIVA DI ALCUNI CORPI

Che vuzxolano fopra wn Piano ovizzontale , o pure givana
invorno ad wn Affe werticate, movendoff ancora 5 [e cosi
piace, per wna dirvezions orizzontals.

DeEr MEDESIMO.

if SE ad una sfera, che pofa fopra un piano orizzontale ,
fi dia un impulfo, tutte le fue particole non fi muo-
vono colla fteffa velocith per una direzione parallela ad el
fo piano, ma la refiftenza, che patifce il punto del contat=
10, fa §1, che la sfera ruzzoli lunge il piane medefimo.
Se il punto del contatto non acquifta velocitd orizzontale ,
la sfera i rotola femplicemente; e quando un dato punto,
che toccava il piano, ritorna al contatto , il centro della
sfera ha corfo uno fpazio eguale alla circonferenza della sfe-
ra medefima . Ma fe il punto del contacto per opera dell
concepifce qualche velocitd orizzontale , nel tempo, i
eflo punto dopo un’intera rivoluzione tocca nuovamen-
te il piano, il centro della sfera ha pafsato uno fpazio mag-
giore della circonferenza del circolo mafiimo della sfera ftef-
fa , ed in quefto cafo il moto della sfera & piti che di ro-
tazione , eguagliandofi ad un moto di rotazione accrefciuto
di una velocitd orizzontale comune alla sfera intera, Il mo-
vimento della sfera farebbe meno che di rorazione, fe men-
tre ruzzola fopra il piano , retrocedefle con upa data v
locith orizzontale. Sembrami molto importante il determi-
nare la forza viva di quefli corpi che ruzzolane, per fu=
pere qual impulfo ad efii fi debba imprimere , acciocche di
una conofciuta forza viva facciano acquifto , ed il cen=
tro per clempio d' una sfera i muova con una nota velo-
cith. Vogliafi che la sfera A (Fig. 1.) elaftica rotoli fopra:
il piano orizzontale AG.e fe fapro la mifura della fua forza
viva,; potrd agevolmente determinare I'altezza DB , da cui
per guadagnare ladetta forzavivadee difcendere Ja sfera ugua-
le s
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1c, ed elaftica B, la quale dopo I' urto reftando immobile,
comunichi tutta la fua forza alla palla A.

11 1 problemi pilt femplici mi fanno ftrada ai pil
pofti . Comincio adunque dal determinare la forza v
& una circonferenza circolare , e per confeguenza anc
& upa fuperficie cilindrica , che rotola fopra un piano
orizzontale . Stabilifco pofcia la forza viva d' una circon
renza circolare, che zola fopra un pino orizzontale , ed
ha di piit una velocitd orizzontale o cofpirante, o contra-
sin alla direzione del ruoctamento. M inoltro (2 trovare la
forza viva d’un circolo , e confeguentemente ancora d’ un
cilindro , che rotela fopra un piano orizzontale , confi
sando i due cafi, che fia privo , o fiz fornito di velociti
orizzontale pofitiva , o negativa. Dopo cid confidero usa
linea compofta in riguardo all’affe verticale di due rami fi-
mili, ed uguali, uno a deftra, Paltro a finiftra, che giran-
doli intorno ad un afle orizzo i i

iy fuperficie ;&
fuppolto che quefta fi rotoli fopra un piano orizzontale ,coll’
aggiunta altresi, f& cosl piace, id’ una velocitd orizzontale ,
la cui direzione fia normale all’affe predetto, vado in trac-
cia della fua forza viva. Finalmente fe la fuperficie ferraza
ata linea, e dallaffe orizzontale giri intordo il
* ¢ generi un corpo, il quale {i rotoli fopra un
piano orizzontale, ¢ fia, o non fiz fornito d' una velocit
orizzontale normale all’ affe mentovato, io cerco anche di
queflo corpo la forza viva.

TII. Ella & non poco profittevole la rifleflione , che il
moto di rotazione d’ una circonferenza , & una fuperficie,
&un corpo & lo fleffo che quello di un determinato gira-
mento intorno all’affe orizzontale , il quale cammini. oriz-
zoutalmente con quella fleffa velocitd , ond’ era dotato ael
moto di rotazione. Quindi in ambo gl'incontri la forza vi-
va avra il medefimo valore , e percio come per corollario
#i deduce la forza viva d'una trottola ;che giri intorno all’
affe verticale, ¢ visggi lungo una linca fegnata nel piano
orizzontale con una data velociti.

So beniffimo , che fi potrebbe far tranfito a problemi molto
pilt complicati;ma io mi contento di dare prefentemente a chi
legge quefti , che chiamero elementi del moto di rotazione;

Temo IV. N

a
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La circonferenza circolare ADBH (Fig. 2.) viezzali fopra
Plano orizzontale AG, ¢ fia nota la vebocita del centro Cy
S dimanda la forzx wiva della denta circonferenza, ¢ per

za wacord duag fuperficie cilindrica , s eui bafe

a, Al = =, D=y, AD = z, AMB
5 ¢ fi chiami # la velocitd del punto Cy
ed f la forza viva dell’ arco AMD. Quando il punto del
conwatto fi & trasferito da A fino in K per lo Ipazio, AK =
DE = ds, ed il centro € i & mollo orizzontalmente pet
lo fpazio cguale Cc, & feguito un moto equivalente a quel-
lo di giramento intorno al punto A. In farti egli & noto,
che il punto D deferive la cicloide NDd , e che la linea
AN ' cguaglia all'arco AMD =3, e percid ritenute le de=
nominazioni didl = 0D = x, di ID = A0 = y, avre-
mo N0 =s —y, ¢ confeguente
d:

=i
- Effendo Ld = dux, fcopriremo effere

DL : Ld:: x: \1ax—x" — 7 : ma anche quando i de-
ferive I'arco Dd col raggio 4D, Ta fimilitudine dei triangoli
DLd, AID mi fomminiftra la fleffa analogia DL : Ld : : AT
= % : ID = y; dunque I'archetto circolare Dd fi confon-
de col cicloidale Dd, ¢ rettamente fi pud fupporre , che il |
punto D deferivendo I'archetto DA fi giri intorno il puato
A il che &c. Avremo dunque AC: AD :: Cc : Dd - ma
gli fpazj Ce, Dd Ranno come le velocitd dei punti C, Dj
du.nqucAC:a:AD:z;:H:’—?,chcﬁri 1a velo="8
citd del punto D, i
a forza viva dell’ elemento. DE = ds i eguaglia alla

mafla ds del detto clemento moltiplicara nel femiquadrato
della yelocitd del punto D dunque fiamo pervenuti all!e=
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. wzids adx
quazione —;ﬂ;v:df: ma Z} = 24%, ds=

2 < T . Ve
que adempiute le foftituzioni, e le operazioni conyenienti,

ndx — 421
o = df, o fix u’.‘f-‘;_"ﬂ; df € pifs
2qX=X"

fando all’ integrazione, #*. $—
go coftante; percht all' arco AMD = o ci corrifponde
AT —x—0a & com'd di dovere f=a . Ora quando
= ADBELA - %= 03 duiique in tale incontro la forza viva
di tutta la circonferenza, cicd fe=ise

V. Se I' intera circonferenza circolare fi moyefle colla ve-

locith u 5 farebbe la fua forza viva

w's A
== Ia metd di quel-

Ya della flefla circonfercnza, che ruzzola colla legge , che il
centro C fi muova colla velocitd u.

Che fe tutta la circonferenza fi movefle colla velocicd
|2, & fcoprirebbe forpita della forza viva w's cguale 2
quella della circonferenza 5 che ruzzola colla legge predetta.

La circonferenza ADBHA molle , ¢ non elaftica venga
{pinta contro il piano 4G per la direzione DA La fua ve-
locith fi rifolverd nelle due Id 5 che fi confuma nell’ urto,
¢d ID parallela al piano AG . Sia tale la frizione della cir-
conferenza col piano . che il punto A perda tutto il fuo
moto; ed accaderi 5 che & la velocitd della circonferenza
parallcln al piano era prima dell’urto :rt\,fz ; dovendofi fa-
re il giro intorno al punto A, la yelocita di qualfivoglia
punto D diverrd proporzionale diftanza 4D , ferbata la
legge, che fi conlervi nella totale circonferenza Ia forza vi-
va 1's 5 e percid qualfilia punto {i moverd colla velocitd

, il centro € colla velocitd u, ed il punto B
colla velocith 2u.

Quindi urtando la circonferenza nel piano, ed eftinguen-
dofi tutta la velocitd del punto 4, la velocitd orizzontale

N j
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del punto B fi accrefcerd in ragione di #y/2 : 2, o fia di
LR VT
It circols AFBHA (Fig. 3.) ruxzoli fopra il piano orizzons

tale AG , ¢ fia nora la Delociti del centro G ¢ fi dimanda

ta forza wiva della circonfercnza concentrica KDLNK .

VI. Sia AC=4, KC=b, AK=BL=c, KI=%, ID
=y, AD—=z%, KMD=s, DE=ds, ¢ fi nomini & la ve-
locita_del centro Cs ed f la forza viva dell’arco KMD . Fa-
cendofi per le cofe dette al num. IV. il movimento intor-

Hz
no al punto A, fari la velocit del puato D= —= » ¢ I
forza viva dell’ clemento DE=ds fi troverd=—4df
="sz . Si riflerta cffere z*' =c'~-zcxf-x'H-p, €
2aa
giaccht p* = 2bx — ', 2 =¢" -}~ 20428 - ¥ : ma ac 2k
= 27; dunque x'=¢*-~24x. Abbiamo inoltre ds
w* . (Chdxtrabxdx }
3 24" |/ 2bx—x*
(c*bdx+-2ab'dx) W (2ab'dx—2abxdx)
Vit T s
(e 2ab). bdx B3l (bdec—2xdx) i
VET g/zﬁx-vx'

= ¢ percid df =

: . u
Effettuata I’ integrazione, troveremo f = — .(c* 4 24b).¢
z4*

. Non i aggiunge coftante, pers !

ché ad s=a fi riferifce f=0.
Suppongafi s==KDLNK , ed effendo in tal cafo x =@,
. a “* 3
ne rifulterd f= # . (e+2ab) . s, ' & il valore delfa
forza viva cercata.
VIL Se I intera circonferenza KDLNK fi movefle collz
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u's

velocitd v, farebbe la fua forza viva=-— e corrifpondereh-

be a quella della noftra circonferenza , che gira al ruzzo-

late del clrcolo AFBHA, come -+ 22 . EL;“_W .
ciot a dire come a° : cfrab=g" I-b‘

VIIL Si puo anche concepire, che la noftra circonferenza
KDLNK fi giri intorne al punto K, onde il punto D fi
mova con una velocitd di glramunm propmzmml: aKD,e
di pi tutta la circonferenza cammini con una velocich oriz-
zontale proporzionale ad AK . In farti fe l¢ due velocith
aveflero le direzioni KD, AK , comporrebbero Ia velocis
per la direzione AD ad effa linea proporzionale : ¢ nella flef-
fa guifa fendo le loro direzioni normali nei punti D, K al-
Ie lince KD, AK producono la velocith relativa ad AD , e
normale nel punto D alla linea medefima. La prima velo-

citd fi eguaglierd ad KD "j/‘:j » € la feconda
4

ue - Foy ey
ad sl di quefte due yelocita fi compone la velociti

M di giramento intorno al punto A.

Qg.md( Ia circonferenza KDL NK rifpertivamente al pia-

no orizzontale KO ruzzola , ed inoltre cammina colla co-
ERr-TiC
mune celerita — .

IX. Fingafi, che la molle circonferenza KDL NK urti
nel piano KO colla direzione DK. La velocita DK fi rifol-
vera nelle due IK , DI, ¢ confumandofi quella nell’urto,
ab)

refterd ad effa circonferenza la forva yiva

poftocht la velocita orizzontale DI prima dell’ urto foffe
i nvm) _ upfath
a a
Rimauga. 3l punto K dopo ;Iun‘?' la velocith orizzontale
iij
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ac 4 3 5 .
= od interverra che il punto qualunque D della noftra cie=
a

conferenza fi moverd intorno il punte K 'colla velocitd
b ) T
uYEBE S ntona punto A colla velocita ) 2axiel 3
a
a u.
confervandofi la forza viva f = T «(c'+2ab) . & nella cir=
conferenza KDL NK. , ;
Si offervi che prima dell® urto il punto L veniva anima-
wy/ e aab

to dalla velocitd orizzontale 5 & dopo I’ urto &

e B -
fornito della. velogita VI — 4 ff.;i), & percio le
a

dette velocitd ftanno come /c'20b @ |/ ¢'4qal, € la fe-
conda & maggiore della prima,
Al contrario la velocitd orizzontale del punto K avanti

; s
I"urto era AR dopo L'urto i & ridotta ad — 5 di
a !

modo. che le dette velocitd fi riferifcono mella proporzione

di Vr+2ab : ¢, 0 fia di V&P 2 a—b, e per confe-
guenza il punto K dopo I'urto fi move pill tardo di prima.
X. Se il circolo KPLNK (Fig.4) fofle maggiore
dell’ AFBHA , che ruzzola fopra il piano orizzontale, &
AG ,fi troverebbe nulladimeno la forza viva dell’ arco KMD ,

s u 2 " o ——
ciot f = = (*4aaby < s S 2ab \/2bx—x, ¢ la
forza viva dellintera circonferenza KDLNK f

i
= . (O26B) . .

XI, Peoffiamo altresi immaginarei , che la noftra circonfe-
renza ruzzolando fopra il piano orizzontale KO fi giri in-
torno al punto K , di modo che il punto D fi mova con
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una velocitd di giramento proporziol
tutea la circonferenza viaggi da K
orizzontale proporzionale ad AK. La

A % 5 . uc 3
gerd la grandezza Wf— 5 ¢ la fecondafard = = , e di
a

quefte due velocitd i compone la terza

tigine intorno il punto 4.

XII. Pofto che AC fia minima, ne rifulta AK=CD:
ma il punto C fi move da € verfo H colla. -yelociti oriz
zonrale proporzionale a KA=KC , ¢ con una pari veloci-
conferenza KDL NK, e confeguentemente anche il
centro C viaggia per ione contraria da Cverfo E;dun-
que effo centro fla in quicte, ¢ percid la circonferenza
KDLNK gira intorno il centro C.

Quindi fe la detra circonferenza gira intorno al centro C
<on velociti proporzionale aCK ,e nello fteffo tempo yiag-
gia orizzontalmente con pari velocitd da K verfo O, fegue
in effa il medefimo movimento, come fe ruzzolafle fopra il
Piano KO, ritenendo il centro la fleffa veloci neil’ uno
¢ nell'alero inconteo & fornita di egual forza vi

XL Che fe & fnita la linea ACS concepifce la circonfe=
renzs KDLNK la fieffa velocied negli flefi punti, e la
medeiima forza viva o ruzzoli fopra il piano KO con velo-
cith in ragione delle diftanze dal punto I, retroccdendo in
oltre ‘colla velocitd proporzionale ad AK, o i giri intorno
alicentro’ C con velocith relativa'a CK , e proceda altrest
per la direzione KO con velociti in ragione di 4AC . Nella
prima circoftanza fappiamo, che il punto D gira intorno il
punto 4 con velocitd in ragione di 4D : ora egli @ & uo-
po provare, che lo fteflo fuccede ancora mella circoftanza
feconda.

Segno D @ normale, ed uguale a CD, DS normale ed
uguale ad 4D, e congiunti i punti §, @ colla retra §@;
tiro ST parallela a @D, e DR normale ad 5@,

Effendo recri i due angoli CD@, ADS, levato i co-
mune CDS, reffla §D @ uguale all ADC, ¢ percié S @

e
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= 4C, ¢d i due triangoli SD@, ADC fono uguali. Quins
di a cagione degli angoli in R, I retti, " angolo @ DR
==CDI, ¢ percio levato il primo dall’angolo retro CD @,
ed aggiunto il fecondo , ne provienc I angolo IDR retto,
e fendo altrest rerto IPangolo SR D, le linee $@, TD fos
no parallele ed uguali, e confeguentemente DT = AC.

La velocita perpendicolare a CD del punto D intorno il
punto C fi efprima per D normale, ed uguale a CD e
la velocith orizzontale dello ftefflo punto D venga indicata
dalla linea DT=AC, ¢ delle due due mentovate velocitd
fi comporra la DS normale ed uguale ad AD, come i do-
vea dimoftrare.

Se adunque la circonferenza KD LNK girera intorno al
punto C con velocitd in ragione di CK , ¢ di pilt cammi-
nerk per la direzione orizzontale KO colla velocitd relati-
va ad AC, la forza viva dell’arco KM D farh eguale ad

w ) —— &
= (e 42ab) .5 T 24b /2b%—%" e quella dell’ in-

2 u
tera circonferenza = e (c*+2ab) .5,

Xi circolo AFBHA (Fig. 5.) ruzzoli ﬁpm il piano orizzon-

tale AG, ¢ fia conofeinita la welocita deb centro C i di-

mands la forza vive di effo circolo , ¢ per confeguenza

d'un cilindro di data hunghezzay cui ferva di baje il cir-

colo mCHIODALo .

XIV. Sia AC=4,CK=2,Kk=4dx,AK=BL=g—%x,
& fi chiami # la velocitd del centro C , ed f la forza viva 8
del circolo KDLNK. C’ infegna il num. VI, che la for- |
za viva della circonferenza KDLNK = #x fi efprime per ‘
:731:; (—A-R +24CK ) = —i;—‘ « (m@%+ax7) 5 dunque 12 S

2 ¥

forza viva della zona circolare KDLNKkdlnk , ciot df

u 1 , :

=i (ma*xdxc+nx*dx) . M inoltro all’ integrazione , &

na'x’
2

x4
-j——"‘}—) . valore della forza

viva

trovo f =—u— ’ (
; T2
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viva del circolo KDLNK n fi dee aggiungere la coftan-
te; perche a CK=x=0 ¢i corrifponde f = o.
e e W 3uar
Pongo CK =Cd=a, ¢flopro fe= = . >— ,

grandezza della forza viva del circolo AFBHA.

La forza viva d' un cilindro, Ia cui bafe AFBHA=

»
€ la lunghezza /5 farebbe = —, 27 |

4
XY. Se cutto il circolo .:lFEHA’ fi moveffe colla vyeloci-

o w1 nat
3w -

farcbbe la ﬁn forza yiva = s che @ riferi-

fello fleflo circolo chc ruzzola in ragione
$3.Mafe it aan circolo camminaffe colla velocitd

o verrebbe animato dalla frefl

v forza viva fcoperta nel-
2
Ia fuppofizione , ch’effo ruzzoli fopra il piano orizzonta-
le 2
1l noftrocircolo privo d' elafticith venga fpin
meate contro il piano 4G, e la fua velociti orizzontale fia
w3 oo : ¢ ;
= V" . Sia rale il fregamento del circolo col piano, che
2
il punto A nell’ atto dell’urto perda tutto il fuo moto , ed
interverrd ch’ éffo crcolo ruzzolerd fopra il detto piano con-
u: - 3ua
4
La yelocitd orizzontale del punto B , che prima dell’ ur-

fervando la forza viva =

w3 s
to tra = T diverrt = 2u , ¢ fra Ic dette due velocitd
paflerz la ragione ]/; E

XVI. Abbiamo trovato la forza viva del circolo KDLNK
it natxt nxt

=f=.— (— 'y ); dunque ponendo CK =

aa z

=V

Tomo 1V. 0
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' na'b® | mht
avremo = (— —_—
f 2¢ 2 + 4
1l L uY et
fi movefle colla velocitd V_,—
a\/z
to della medefima forza viva. Si noti che il punto K viag-
: ia (a—b) .
gia colla velocith .
E
Eflendo dotato il circolo molle KDLNK della velocitd

Se toreo il detto circolo

5 farebbe forni-

orizzontale 5 tti obbliquamente nel piano oriz-
zontale KO, ed il punto K abbia patita tale refiftenza, che
il (a—b).u i) £
gli rimanga la velocitd orizzontale MR ed @ facile
" a

da fcoprire, ch’ effo fi moverd non altrimenti che il circo-
lo KDLNK contenuto nell’ AFBHA , che ruzzola fopra il
piano AG.

XVIL Pel num. XIIL egli & lo fteffo , che la circonfe-
renza KDLNK ruzzoli fopra il piano KO con velocitd rela-
tive alle diftanze dal punto K, movendoli in oltre per la
dirczione KO colla velocita relativa ad 4K , o pure che fi
giri intorno il punto C con velo in ragione di CK ', &
di pit cammini per la direzione AG colla “celerita propor-
zionale ad AC.

In ambo le circoftanze adunque fard fornita della ftefla
forza viva, ¢ percid il fovrappofte calcolo m’infegnera, che
il circolo KDLNK girante intorno il punto € con velocitd
proporzionali alle diftanze da effo punto , ¢ che viaggia o-
rizzontalmente da C verfoH colla velocita proporzionale ad

o . o W (x| ax)
AC, viene animato dalla forza vivaf— e +T
Lg linea NLD ( Fig. 6.) compoffa di_due rami fimili ed!

ugualt LD LN f givi dntorno I Hﬂ;’ erizzontale NDj ¢

una fuperficie. Rovolé quefla in riguardo alla circon-

Jerenza KL [opra un piano ovizzontale lingo vig lisea iors

male al piane di guefla cavta , ¢ di pin fi mova pev 13
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feffa divezione colla welocita proporzionale ad AK : fi di
manda la forza viva della desta fuperficie . poflo che jrx
nota la welocisa proporzionale ad AC del cemsra C, o fla
delf affe ND .

XVIIL Sia AC_G, CfCL_l" AK =
E BH = x, #x la circonferenza raggio x,
1CB-—)' BP = dy , E
Si nomini
la forza vi\'a della fuperficie LEF
forza viva della circonfc:rcnu circo

e del |1?wuﬂr,‘

fi cguaglia alla grandezza ;- (U.{ -~ 2IBH'). nBE

(@) e = — L (athxn’) - Siomoltiplichi quefta

a
quantitd per EF =ds, ¢ ne rifulterd la forza viva df
ut

@nx-fnxt) . ds della fuperficie clementare EFMHE.

Integrando polcia ayremo la forza viva f

= ﬁa’i:.\-+>:x’3.d5 della fuperficie LEFKL.
XIX. Sia retta la linea LD= \/F5g" , o giacche
CL : LD i : E : EF, o pure analiticamiente
g dxy/Brg
L S

—dx i ds = — T rifulta il
valore di ds dato per dx. Adempiuta la foftituzione , avre-

(—a'mxde —nx*dx) , ed integran-

e . A i
VA e S "L) Si determi-

na il valore della coftante A4 riflettendo, che nel fito

KL ad f = ¢ corrifponde & = b, onde s abbia 4
aa' b bt

= "2 -+ 3 - E quindi 8 fi_prefenta I integ
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compluta fr_-.rL- R
Nel punto D & x=
cie LDKL, ciot f = -

Ia dell’ fntera fuperficie LDKL LNKL % -:.f
VL
:u:‘—,+£— i (ztx‘.’; -+ r!;
XX. Conciofliach® la noftra doppia fuperficie conica &
ad #b /P 4g" seffa fi movelle colla velocith
2 V’ﬂ‘+ * farebbe fornita della medefima forza viva,on=
-1ﬂe viene animata, allorchd ruzzola fopra un piano orizzon=

tale colla condizione, che il punto C cammini colla veloci-
ta u. Le velocitd dunque del detto punto fi corrifpondereb—

bero nella ragione di a : }/a* 28,

Pofta b=y, il moto della fuperficic farebbe di femplice
rotazione rifpectivamente alla circonferenza KL 5 e fi ayreb-
s Fie anan® ‘/a’ +g

== s

l e
XXL La ftela forza viva af= __ il +_g ( ‘IH-—-)

compererebbe alla noftra fuperficie, ch: f rivolgefle intorno
wall’ afle ND colla legge , che il punte K foffe dotato della

M
~velocith — = @, e di pilt camminafle per una direzione
a

orizzontale normale al detto affe colla velocith w . Quelta
forza viva fi pnd anche efprimer cosi

frreet na* al . i :
:j:w’\/b‘-l—g O\ L foftituendo in vece di

25

3 av
# il fuo valore T
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Fingafh AC=a=0, ¢ fi foprira

ed in quefto cafo Iy fuperficie, fando

la metd di quella, dn le compet:
colla velocita T, colla quale fi g
circonferenza KL .

XXIL Sia NLD un femicircolo , ¢ p

Vi 2 VE=R |, Per int
e 2

fi offeryi effere &' =b'—y1, 2

pereid —

= o ci corrifponde x=F, e quindi A=o, ¢ percid f

Fxt

- b
= o

forza viva della fuperficie LEHKL , che fi move colle de-
feritte condizioni. Eflendo nel punto D,x =0, ne rifulta fa

Vb —x fard Ia

0 iij




110 DELLA BEORZA VIMA
? : e wnb*  wnbt
forza viva della fuperficie emisicrica f = ——- 22 7

quella di tutta Ja sferica fuperficie 2f

= anb . ( :;--i-% ) =

XXIIL Poich la noftra sferica fuperficie s* eguaglia a 27b%)

) .y uy b
s effa camminafle colla velocita J’L—"- — , avrebbe quellas
a
{tefla forza viva , di cui & fornita , quando: rotolando fopra
un piano orizzontale , I affe ND fi muove colla velociti
—r
Dato che foffle b=a , il moto. farebbe di femplice rota-
zione rifpettivamente alla circonferenza KL , ¢ fi feoprireb~
sut
be 2f = wmb* . — .
f &
XXIV. La medefima forza viva 2 f

= anb*.u’. ( ::7+ j—a, ) converrebbe. alla sferica fuperfis

cie, fe fi rivolgefle intorno I' afle ND. colla legge , che il
: .y b H !
punto L girafe colla velocith — = @, ed in oltre viag-
4
giafle per una direzione orizzontale normale al detto affe

e av - Exo e
colla velocita « i Surrogando, in cambio di # il fuo,

@ r 3 2
vulolc—:, la mentovata forza viva pud prendere il feguen~
aot . o

te afpetto, 2 f=2ab* . (= £ ) "
kvt
3
In tal circoftanza eflendo u :‘;—v = a, Iafle ND fta im

Suppongafi AC=a=0, e ne rifulterd 2 f =

ripefo, e la fuperficie sferica intorno ad effo. fi gira . Si of-
fervi che fendo la detta fuperficie = 220" , la fua forza vi-




D1 ALCUNI COREPI. il

va fla a quella —— , che le converrebbe , fe fi movelie

tutta colla ch:lm v, colla quale gira la circonferenza KL,

come % : % , ciod come 2 : 3.

La hyﬂfrr. NLD (Fig:6.) rﬂimfu A‘r.’”n‘:fr ND,
vami di o frili  ed 5 LN giré into
detto affe orizzomtate ND gt g: vi il corpo L
Rotoli queflo in da al circolo KL fopra wn p.
2aitale, dunge wng lneq uormale ab piane di g
ed in oltve Ji pova per Ja flefla divexione cm’.’ a ?.‘
che q quella di v del punto L fiig come AK : KL 5
]F dmm da Ia f wiva di ¢ffo corpo , poﬂa che fia nota
1a welocizh deib affi ND proporzionale ad A

byAK=6,CD=CN=g,

XXV. Sia AC=a, KC=CL=
BE _BH 2 5L T In circonferenza del raggio %, [H=14a
s BP=dy . Si chiami » la veloci affe
e e 0 corpo LEHK . C in~
I:ban il numero XIV., che la forza viva del circolo HE, il

W .
ggia la quantiti g.(mﬂ Xt - axt) . Si

Cul TﬂEgID ® o, pa
mol:ipli:ili effa per d7, e ne proverra la forza viva df
§_ (2na’a4-nxt) . dy dcll elemento di corpo EFMH,
ed integrando avremo f = én_' « (2aata"4nxt) . dy fors
za viva del corpo LEHK.

XXVI Suppongafi retta la linea LD=\/¥"+¢', & poi-
ché PPLC ERCD S SEG &‘ =

L R
d.
fcopriremo dy = __.S_;‘ , & per confeguenza df
= :‘_‘S,Z . (—2a'%’dx —xtdx) « Paflo all” integrazione , ed
a
ngu

-—,‘-;-J;:) . Nel pofto KL




itz Deria FORZA YIVA
ad f=o ci corsifponde x = b , c percid 4
g 2 Ul L o G
Fripmns: ( -l-) . Quindi f integrazione compius
a f= ( el e s ):m rifpet=
o 3 sb
tivamente al punto D, % =o; dunque Iintero cono LDK fa-
ngu' ( gk | B
B B
d il doppio cono LDKNL della forza viva 2f
2%k b )
B s ek i
e
XXVIL Eguagliandofi la maffa del noftro corpo ad?g -

rd fornito dalla forza viva f = s

& effo fi movefle colla velocitd” l/ff’ =+ %,avr:bb& quel-

la frefiz forza viva, da cui viene animato , quando ruzzola
fopra un piano orizzontale colla condizione, che I afle ND
viaggi colla celerita u. Le velocitd dunque del detto affe fi
sifesitebbero nella proporzione di g Va' - 2

Pofta b=4, il moto del corpo farebbe di femplice rota=
zione in riguardo alla circonferenza KL, e fi trovercbbe af
HgH® T nb* "
il (5. e 5] g Belling

4 15 3 20
; ngu’ 'l B
KXVIIL e el forza viva af =% ., (_+ &
44 E:
apparterrebbe al noftro corpo, che fi rivolgeffe intorno Paf=
fe ND colla condizione , che la circonferenza KL girafle,

oy b Sl " :
colla velocith — == , e di pilt camminaffe per una dire~
a
zione orizzontale normalc al detto affe colla celerita u
av : : S av
=S Softituendo in luogo di w il fuo valore i la

mentovata




DA ALCUNT COREI. Ty
mentoyata forza viva fi pud anch’ e re come fegue 2f

ﬁ»‘g’&‘ (,.1 L

5
Se AC:!.':.a, la velocitd

 dell

fle ND fara ugua

afle

le a nulla, ed il corpo, che gi intorno al

immobile , fard fornito della forza viva 2f =

20

. colla velo-

g 3}; . Se tutto/ effo corpo i mov:
3

cith o, colla quale girafi la circonfercnza KL , verrebbe
: . onblg ot ¢

animato dalla forza viva Ly 5 a coi quella del cor-

3 2

1

po, che fi rivolge intorno all’ afie ND , fla come 1'37;

o fia come 3 :

XXIX. Dalle cofe dimoftrate fi deduce come per corolla-
rio la mifura della forza viva d und trottola di figura co-
nica, in cui la circonferenza del circolo maflimo fi giri in-
torno all’ afle colla velocitd ©.

W, g e ST

Se I affe ¥ immobile , abbiamo f = S5 . e fe Pafle

o
fi muove in un piano orizzontale per: una data direzione
k v
colla velocity r = T , alla troteola compete la forza vi-
ugw* o
Yok — CLa S el
3 5
XXX Sia NLD una mezza clliffe , Ia cul equazione

L. (g'—)=x". Nella formola df

o
= é';, . (0@ 4nx). dy i foftituifca in cambio di x* if
:ﬂ’j"!ij

fuo valore, € ne rifultera df= “;’:: 7 ( 20ty —

by’d *yid) r Lo
Wiy — 22 + l}\’é_’{’ ) + Lt integrazione ci di f
Temo IV.




DELLAFORZA VIV
(z
=17 o (). y——
G - (e =
giungo coftante , percht com’ & di dovere ad y=o ci cor~
rifponde f =0 . La forza viva trovata conviene al pezzo
drefliffoide LEHK.
J w'nb i
Poicht nel punto D, 7=g, fard f = 'S:T 3 %
BB sl Al B i
- 3——}- — ) = ue 4 (L‘ +z’) . g la forza viva

2a' 1

della mezza sferoide LDK , ¢ quella di tutta la sferoide in-
b 2 b

tera LDENL 2f = “—E 5 ) . £ . Sinferikca, che
a

le forze vive @ una sferoide, e @' una sfera, che differiffera

foltanto nel femiafle €D , (i riferircbbero nella proporzione

dig:b.

XXXI. Concioffiacht lamalfa della sferoide pareggi la gran=

2, - .
dezza _3‘_2) fe la ftefla camminafle colla velocitd

avrebbe la medefima forza viva , di cui &

i
a

dotata, quando,rotolando fopra un piano orizzontale, I affe
ND fi mueve colla velocith .
Se il punto A coincideffe col punto K , il moto farebbe
di femplice rotazione in riguardo alla irconferenza KL ;e
. Sl
nie rifulterebbe 2 f = 28, F 07,
B 5
XXXIL: La fieffa forza viva zf
2707, u :
EO A (a'+ 2 b*) competerebbe. alla noftra sfest
3 2q®
roide , fe circolafle attorno I affe ND' colla condizione, che
+ gl Ly b
Ja maffima circonferenza KL girafle colla velocitd — =
ed altrest la sferoide tutta caniminaffe per una direzione oriz=

2ontale normale al detto afle colla velocita = — .




DI ALCUNI cORPI. Irg

nendo in vece di # 1 inata“forza vi-

&7
fuo-valore —=; Ia noi
b

(@ +30)

o)
==. (%53

Fingali AC=¢=s, ¢ ne

do in tale congiuntra ¥ = — =o, I'afe ND non fa mo-
10, ¢ la_sferokle-girafi-intorno ad cffo . Egli t da notarfi
L
S it
T

che le

che fa forza viva § fce a quella =

3
Lonvurn:bbc, f». mna f muovelle cm’a \'elocm Uy Co]la

[ due forze vive foflero b
chie I intera sferoide camminafic colla velol
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